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Les systèmes d'information géographique ou SIG sont 
des outils informatiques permettant d'acquérir, 
d'organiser, de gérer, de traiter, de représenter et de
restituer des données géographiques. 
Les SIG ne se limitent pas aux logiciels de gestion de 

données géographiques dits aussi logiciels de SIG. Ils 

concernent aussi :

les équipements informatiques

les données géographiques

les compétences humaines

les aspects méthodologiques
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Eléments de définition

L'information géographique peut être définie 

comme l'ensemble de la description d'un objet et 

de sa position géographique à la surface de la Terre. 

On distingue habituellement deux types 

d'information géographique :

des informations de base ou de référence (ex.: 

Référentiel à Grande Echelle ),

des informations thématiques concernant un domaine 

thématique particulier (environnement, transport, 

réseaux, etc.) venant enrichir la  description d'un espace 

ou d'un phénomène défini par des informations de base.
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Les trois composantes de l'information géographique sont :

L'information relative a un objet décrit par sa nature, son 

aspect : c'est le niveau sémantique. L'ensemble des 

attributs de l'objet forme ses attributs (ex. : le numéro 

d'une parcelle cadastrale, le nom d'une route, d'une rivière, 

d'une commune, etc.).

Les relations éventuelles avec d'autres objets ou 

phénomènes : c'est le niveau topologique (ex. : la 

contigüité entre deux communes, l'inclusion d'une 

parcelle dans une commune, l'adjacence entre les différents 

nœuds des tronçons constituant des parcelles cadastrales, 

etc.).
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La forme et la localisation de l'objet sur la surface 

terrestre, exprimées dans un système de coordonnées 

explicite c'est le niveau géométrique (ex. : coordonnées 

géographiques sphériques de type Longitude-Latitude 

ou coordonnées cartographiques issues d'une projection 

cartographique comme la projection Lambert). 

Un système de coordonnées peut être valable sur tout ou partie 

de la surface terrestre ou autre (ex. : le système géodésique 

mondial WGS84). Mais

on peut aussi définir un système de coordonnées ≪ relatives ≫

par rapport a un point d'origine comme c'est souvent le cas pour 

des relevés en topographie.
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 Champ : Information sans perte de sens
 Enregistrements : collection de champs reliés 

par des relations
 Table : Ensemble d’enregistrement de même 

structure
 Base de données : Ensemble de table 

cohérentes
 Clé : identifiant (ID) permettant de repérer un 

enregistrement
 Clé étrangère : identifiant permettant de 

repérer le champ (s) d’une autre table 
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