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.g'-’"r,sﬂ Fonctions d'un systeme de commande integre de production
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NModeéle général de CIM
& Commande automatique
[J Commande élémentaire
[1 Coordination des activités
< Conduite : gestion des modes de marche - traitement des défauts
& Suivi
[] de production
[1 du matériel
[1 du personnel
[ de la qualité
< Maintenance, entretien

/NContraintes =» classification en 5 niveaux
@ sureté de fonctionnement (hommes et mateériels)
& temps de reponse - contraintes de temps
@ nature des flux de produits ou d'information
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Flux d'information
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MOCN

AN Fonctionnalités Convoyagef / pits

\ Robot

Equipement

Suivi de
- Production
- Qualité

Aide a la

Maintenance

Automate

Pilotage

A\ Structure hiérarchisée
< 0: Instrumentation
& 1: Commande
@ 2: Coordination
@ 3: Gestion de production
4. Gestion d'entreprise

Gestion administrative
financiere, commerciale
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Contraintes pour les communications
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/NPromptitude
& Temps de réponse
[1 borné supérieurement

[1 aussi faible gue nécessaire
s~acquisitions périodiques
calarmes

= Débit
[J pour la CAO par exemple
‘NRobustesse
<= Fiabilité
< Disponibilité
@& Sécurité des hommes et du matériel
N Flexibilité
& Hetérogénéité
& Topologies variées
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Py
ZNSR
Finance Commerce Gestion
niveau 3
CFAO GPAD ﬁpassere”e:] CAO
niveau 2 Réseau de campus
Qualité |) | Transport Superviseur
d'atelier
Réseau d'atelier |
Vislion niveau 1
Controleur
dilot Robots J | automates
| Réseau de terrain | niveau 0
| | |
Capteurs Actionneurs Automatismes
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Hiérarchie des réseaux
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Rout% Décomposition

hiérarchique en

Réseau d'entreprise fonction des

contraintes

N4 (ou3 selon dimension)

niveaux de réseaux
Passerelle

NPas de solution unique
car contraintes tres
differentes

NHétérogénéité
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Architecture concreéte : exemple
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* Réseau informatigue NRocad

9o
ou AN = | N Factor
Routeur Communicateur

|
Réseau d'atelier MNJIbus

Communicateur Communicateur
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Réseau d'entreprise
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Pont

| Epine dorsale (backbone)

Routeur

Autocommutateur

Réseau
Télephonique
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X25 public
TRANSPAC

Passerelle
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