[image: image1.png]


[image: image2.jpg]Liberté + Egal
REPUBLIQUE FRANGAISE

Fraternité

MINISTERE
DE L’ENSEIGNEMENT SUPERIEUR
ET DE LA RECHERCHE




CONTRAT DE PROJETS ETAT-REGION 2007/2013

Grands Réseaux de Recherche de Haute-Normandie 

Demande de financement 2009

I. ENGAGEMENT

Références :

· Décret du 1er août 2006 publié au journal officiel du 03 août 2006.

· Règles relatives aux modalités d’attribution des aides de l’Etat à la Recherche, au transfert de technologie et à l’innovation

Je soussigné(e) (NOM, Prénom) : GALAP Camille
Fonction : Président
habilité(e) à représenter juridiquement

Nom de l’entreprise ou de l’organisme : Université du Havre
Demande un financement dans le cadre du Contrat de Projets Etat-Région d’un montant de : 23 400
                          €

Dont une aide à l’Etat d’un montant de 
:                          €

Et dont une aide de la Région d’un montant de :
                          €

Au titre du Grand Réseau de Recherche et de l’axe thématique suivants : 
Nom du GRR ou réseau :       Transport Logistique                                           

Intitulé de l’axe thématique :    logistique industrielle et portuaire
Transport – Aménagement

Pour la réalisation du ou des projets suivant(s) : (intitulé du projet/acronyme éventuel) : 
Métaheuristiques pour l’Optimisation Dynamique (MOD) 
Et m’engage :

· à exécuter l’opération dans les conditions décrites dans le présent dossier et ses annexes scientifiques, techniques et financières

· à respecter les règles relatives aux modalités d’attribution des aides de l’Etat à la Recherche, au transfert de technologie et à l’innovation, ainsi que celles de la Région Haute-Normandie

Date :

Fait à :

Signature et cachet de la personne habilitée à représenter juridiquement l’établissement

Préambule : Que sont les Grands Réseaux de Recherche ?

La constitution de 6 Grands Réseaux de Recherche de Haute-Normandie, qui se subdivisent en 12 programmes scientifiques, donne une image claire et visible du potentiel scientifique et technologique de haute-normandie.

principes fondamentauX des grr :

De forts effets de synergie sont attendus de la mise en place coordonnée de projets communs sur des thématiques fortes, visibles et attractives.

· en s’appuyant sur l’expérience des réseaux interrégionaux et pôles de recherche préexistants, et en utilisant notamment la dynamique des pôles de compétitivité, 

· en impliquant l’ensemble des établissements/écoles d’enseignement supérieur et de recherche, des centres de recherche et de technologie, et des entreprises intéressées dans une démarche interdisciplinaire, inter-laboratoire, et a fortiori inter établissements

· -en identifiant des thématiques faisant référence en haute-normandie : Energie-Electronique-Matériaux EEM, Chimie-Biologie-Santé CBS, Sciences de l'Environnement-analyses et gestion des Risques SER, Transport-Logistique-Technologies de l’Information TLTI, Culture et Société en Normandie (IRSHS), Végétal–Agronomie et Transformation des Agro-ressources VATA, 

· en réalisant des programmes d’activités pluriannuels (2007/2013), validés par une expertise nationale, établis à l’échelle des grands réseaux et construits autour des thématiques clés 

· en déclinant annuellement à l’occasion d’un appel à projet, cette programmation 

·  en assurant à travers cet exercice annuel une vie de réseau dynamisante, impliquant un suivi des actions de recherche et des perspectives sur tout le spectre de la recherche, du fondamental jusqu'à la valorisation économique.
les acteurs des grr :
· Les « chercheurs », porteurs de projets : tout laboratoire, équipe, centre, publics ou privés de recherche et de transfert de technologies ainsi que les entreprises 

· Les « coordonnateurs/trices » de GRR ou de réseau, interlocuteurs directs des financeurs 

· Les « Etablissements, bénéficiaires des aides » : Etablissements d’enseignement supérieur et/ou de recherche Universités de Rouen et du Havre, Insa de Rouen, Esigelec/IRSEEM, Esitpa, ainsi que les Organismes nationaux CNRS, Inserm, Ifremer 

· Les « financeurs » : la Région Haute-Normandie, au titre de sa politique propre et ainsi que dans le cadre du Contrat de Projets Etat-Région, l’Etat (Délégation Régionale à la Recherche et à la Technologie), l’Europe (via le programme opérationnel « compétitivité et emploi » cf. FEDER)
En résumé :

1/ concernant les Grands Réseaux de Recherche :

Les Grands Réseaux de Recherche, pour certains déclinés en réseaux, coordonnent la mise en œuvre d’un programme scientifique autour d’axes thématiques, définis et expertisés pour la période 2007/2013.

Les équipes de recherche, les structures de transfert de technologies et les entreprises contribuent par leurs travaux à la réalisation de ce programme scientifique. 

Les subventions attribuées aux tutelles, iront en priorité aux propositions faisant jouer des complémentarités, comportant des collaborations et/ou la mutualisation de coûts. 

Les réseaux sont donc par vocation inter-établissements et/ou inter-structures.

Les coordonnateurs qui ont été désignés par les Etablissements d’enseignement supérieur et de recherche, assurent le pilotage des réseaux.

Ils sont les interlocuteurs du DRRT et de la Région.

2/ concernant ce dossier-type de demande de subvention :

Il est élaboré par chaque porteur de projet.

Son architecture a été conçue dans l’esprit de lisibilité des thématiques des réseaux, afin que le Réseau et sa coordination puisse regrouper et ranger les dossiers-projet.

Il sera instruit en commun par les services de la Délégation Régionale à la Recherche et à la Technologie et de la Région de Haute-Normandie.
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II. VOLET SCIENTIFIQUE

Merci d’apporter une attention particulière au présent dossier scientifique, qui tiendra lieu de feuille de route pour le projet, pour son calendrier, ainsi que de cadre pour la rédaction du rapport d’activité final.

A - Description détaillée du projet : 

1. Titre :   Métaheuristiques pour l’Optimisation Dynamique
2. Nom du responsable scientifique / Nom du Laboratoire (le cas échéant)

Nom de l’Etablissement gestionnaire :

Jaouad BOUKACHOUR, Laboratoire CERENE, Université du Havre
3. Durée :

	Durée réelle du projet (pour le financement Région)
	Durée pour l’aide de l’Etat

	-36 (en mois)

- date de démarrage : 1/01/11
- date de fin : 31/12/13
	12 mois 


4. Objet et objectifs :

Beaucoup de problèmes d’optimisation réels sont sujet à de l’incertitude (fonction objectif approximée, paramètres stochastiques, environnement dynamique faisant varier les paramètres d’optimisation…), ce qui rend les méthodes classiques peu performantes. Il est nécessaire d’anticiper l’incertitude pour pouvoir mieux optimiser ce type de problème. Les problèmes dynamiques se caractérisent par le changement possible de la topologie et le coût durant la construction des solutions. Le coût d’une solution s est la valeur de la fonction objectif  f(s,t) qui dépend du paramètre temps t. Pour résoudre ce type de problème, les méthodes d’optimisation doivent être capables non seulement de trouver l’optimum de la fonction mais également de suivre cet optimum au cours du temps. Une part importante des recherches en optimisation dynamique étudie les mécanismes de suivi et de conservation d’un optimum. Deux stratégies différentes peuvent être envisagées pour maintenir cet optimum (Berro 2001) : savoir retrouver très rapidement l’optimum quand il soit modifié suite à un changement ou suivre effectivement l’optimum lors des changements. La robustesse de ces méthodes sera évaluée par rapport à leurs capacités à détecter un changement et fournir une réponse appropriée. Enfin, une méthode a une réponse appropriée si son approche est discriminante, c’est-à-dire sa réponse au changement d’environnement prend en compte la zone de l’espace dans laquelle a eu lieu cet événement. 
Les problèmes d’optimisation dynamiques soulèvent des difficultés spécifiques, du fait qu'il faut approcher au mieux la meilleure solution à chaque pas de temps. L’optimisation dynamique fait face à des variations temporelles de la fonction objectif au cours de l’optimisation : il faut alors approcher au mieux la solution optimale à chaque pas de temps. En effet, ce contexte particulier de l’optimisation difficile requière, de la part des méthodes de résolution, des propriétés spécifiques qui ne sont pas présentes dans toutes les métaheuristiques.
L’intérêt pour l’étude des métaheuristiques ne cesse de croître puisque ces méthodes ont montré leur capacité à résoudre des problèmes d’optimisation complexes dans différents domaines (télécommunications, génomique, transport et logistique, environnement, design industriel …). De nos jours, un nouveau challenge consiste à proposer de métaheuristiques robustes, capables d’appréhender l’incertitude, de prendre en compte la spécificité de la dimension temps et la stochasticité des problèmes pour pouvoir mieux optimiser ce type de problème.
Les problèmes d’optimisation dynamique semblent être la cible de choix pour les algorithmes de colonies de fourmis et d’essaims particulaires, en particulier quand on ne dispose que d’informations locales. La structure distribuée et le caractère auto organisé de ces algorithmes leur procurent en effet la flexibilité nécessaire pour évoluer dans un environnement changeant. Ces algorithmes s’inspirent des comportements collectifs de dépôt et de suivi de piste observés dans les colonies de fourmis. Une colonie d’agents simples (les fourmis) communiquent indirectement via des modifications dynamiques de leur environnement (les pistes de phéromone) et construisent ainsi une solution à un problème, en s’appuyant sur leur expérience collective. D'une manière générale, l'aspect distribué et flexible des algorithmes de colonies de fourmis semble très bien adapté à des problèmes dynamiques. La première application des algorithmes de colonies de fourmis à des problèmes dynamiques concernait l'optimisation du routage sur des réseaux de type téléphonique (Schoonderwoerd et al., 1996). Une autre application a également été exposée par White et al. (White et al., 1998) (Bieszczad et White, 1999) sur des problèmes similaires. Une application a été décrite pour des problèmes de routage sur des réseaux de type Internet, l'algorithme AntNet (Di Caro et Dorigo, 1997). Cette métaheuristique a fait l'objet de plusieurs études (voir notamment (Di Caro et Dorigo, 1998) et semble avoir prouvé son efficacité sur plusieurs problèmes tests.

Les algorithmes évolutionnaires (Berro 2001) présentent également une approche de résolution qui s’adapte aussi aux environnements dynamiques, (Branke 2001) a proposé une première classification de ces algorithmes pour le cas dynamique en quatre classes, des méthodes qui réagissent au changement, des méthodes qui maintiennent la diversité, d’autres qui utilisent une mémoire permettent de conserver les optimums passés et une quatrième catégorie de méthodes qui utilisent plusieurs populations réparties de manière à suivre les optimums locaux et à rechercher le nouveau optimum.
Afin de palier aux limites de nos algorithmes d’optimisation à caractère statique, nous projetons d’implémenter des méthodes de recherche locale et de recherche globale spécialisées dans le suivi d’optimum en temps réel. L’accent sera mis notamment sur la métaheuristique inspirée des colonies de fourmis. Les problèmes de l’ordonnancement de la production et les tournées de véhicules (déjà abordés dans le cas statique) seront étudiés dans le cadre de ce projet. Il s’agit également de proposer des modèles adéquats, d’utiliser des données moins agrégées, de fournir des analyses réalistes avec prise en compte suffisante des impacts des aléas et des stratégies opérationnelles. Enfin, l’optimisation ne sera pas monocritère orientée coût. 

5. Programme détaillé :
a) description et calendrier prévisionnel des tâches de l’ensemble des partenaires au projet :

	Phases du projet /Taches
	Période de réalisation prévisionnelle
	à titre indicatif :

Estimation des dépenses 

sur la base du montant de l’aide demandée

	Cas statique 

Analyse de l’impact des paramètres des métaheuristiques 
Passage du cas statique au cas dyamique
	1 an
	10 000 €

	Cas dynamique

Affiner l’état de l’art

Modélisation 
Optimisation

Test numériques
	1 an
	15 000 €

	Parralélisation 
	1an 
	15 000 €

	
	
	


b) thèses et/ou post-doctorats envisagés (financements de toute origine, indépendamment de la présente demande)

      Demande envisagée sur 2010 : 2 thèses
c) Résumé du programme de travail (10 à 20 lignes)
· Analyse de l’impact des influences des paramètres des algorithmes de fourmis que nous avons déjà développés
· Etendre les algorithmes de colonies de fourmis pour traiter le cas dynamique : Ordonnancement de la production et tournées des véhicules

· Introduire la parallélisation 

6. Conséquences attendues : (2 pages maximum)
· Résultats scientifiques escomptés, Production scientifique escomptée

Nous projetons de développer des algorithmes d’optimisation basés sur le concept de la métaheuristique colonies de fourmis après une étude sur l’impact des paramètres de réglage de cette métaheuristique dans le cas statique. Malgré les multiples implémentations de cette métaheuristique, on note qu’il a y a pas suffisamment de travaux sur l’influence des paramètres. On se contente le plus souvent des résultats numériques pour valider l’algorithme sans aucune explication sur comment la meilleure solution a été obtenu. Nous souhaitons répondre la question « pourquoi ça marche ? » au-delà des comparaisons numériques, Comme dans le cas statique, l’hybridation de la métaheuristique colonies de fourmis avec une recherche locale sera envisagée. 
D’un autre côté, le projet vise à introduire le parallélisme dans la construction de solutions afin de diminuer bien évidemment  les temps de calcul, partitionner l’espace de recherche, augmenter la diversification et appliquer différentes stratégies par différents processeurs. 
· Conséquences attendues pour le développement de l’équipe/du laboratoire, ainsi que du Réseau ou Grand Réseau de Recherche

Inscrite dans le cadre du GRR « Transport Logistique & Technologie de l’Information » de la Région Haute-Normandie, la recherche en logistique menée au CERENE traite entre autres de l’optimisation et l’organisation du flux physique. Ce projet est une suite du précédent projet « Organisation et Traçabilité des Flux Logistiques » du CPER 2008 consacré entre autres à l’optimisation de l’ordonnancement de la production de type job shop et la planification des tournées de véhicules. Jusqu’à présent nous avons abordés l’optimisation de manière statique, sans prise en compte ni des interactions entre les différents niveaux décisionnels ni des aspects aléatoires et dynamiques. Le projet a pour but de développer des métaheuristiques dynamiques de recherche locale et globale et de les implémenter sur une machine parallèle.
L’optimisation est un thème récurrent dans les projets GRR. C’est une thématique qui intéresse plusieurs laboratoires du GRR. Malgré les recherches menées jusqu’à présent, il reste beaucoup à faire en terme de modélisation, d’adaptation et d’hybridation des métaheuristiques et surtout de prise en compte des aspects dynamiques et aléatoires. Notre objectif est d’étudier l’impact des paramètres des algorithmes métaheuristiques dynamiques et ensuite de réaliser un « ordonnanceur dynamique sur machines parallèles ».
· Retombées économiques et sociales régionales

· Autres

Les travaux de recherche du CERENE sur l’optimisation difficile ont débuté en 2000 notamment dans le cadre de cotutelles de thèse (3 soutenues et 3 encours) avec les universités de Sfax (Tunis) et celle de Fès (Maroc). Les thèmes traités concernent l’ordonnancement de la production, l’ordonnancement des atterrissages d’avions et l’optimisation des tournées des véhicules. Ce projet se fera en collaboration notamment avec la FST de Fès dans le cadre de co-tutelles de thèses (demandes d’allocation de recherche envisagée en 2010). 
B - Environnement du projet :

1. Moyens de l'établissement ou du laboratoire mobilisés pour le projet :

1.1. Moyens en équipements, plateaux techniques, services communs etc. :

PC, Logiciels Matlab, CPLEX
1.2. Moyens en personnel : personnes impliquées dans le projet :

	Nom Prénom //Statut - grade
	Unité de

rattachement
	Section scientifique de rattachement

	Abdelhamid BENAINI// PU
	Université du Havre
	27ème Section CNU

	Jaouad BOUKACHOUR // MCF
	Université du Havre
	27ème Section CNU

	
	
	

	
	
	

	Total
	
	


2. Etat de l’art en France, à l’Etranger et dans le laboratoire :
De nombreux problèmes issus des domaines de la planification de la production, le transport, les finances, l'ingénierie de conception, …, exigent que des décisions soient prises en présence des aléas, de la dynamique et de l’incertitude. Une incertitude qui régit, par exemple, les prix des carburants, la disponibilité de l'électricité ou la demande en matière de produits chimiques. La difficulté principale dans ce type d'optimisation est en faisant face à un espace d'incertitude qui est énorme et mène fréquemment à des modèles à très grand échelle d'optimisation. En génie chimique, par exemple, beaucoup de systèmes sont décrits sous forme de modèles d'optimisation dynamique à travers les recherches menées dans ce domaine, nous citons à titre d’exemples, [Papamichail et Adjiman 2004) où les auteurs présentent un algorithme d'optimisation globale illustré, en l'appliquant à des cas d'études concernant la génie chimique, où des fonctions affines des variables d'optimisation sont utilisées comme une relaxation du système dynamique étudié. L’article de [Sahinidis 2004) qui passe en revue la théorie et la méthodologie qui ont été développées pour faire face à la complexité des problèmes d'optimisation sous incertitude en discutant, la programmation stochastique classique et robuste, la programmation probabiliste, la programmation floue et la programmation dynamique stochastique. Dans [Biegler et al. 2002), l’étude concerne la présentation d’un algorithme amélioré pour des stratégies simultanées pour l'optimisation dynamique. Cette approche aborde deux questions importantes pour l'optimisation dynamique, en premier lieu, une stratégie de programmation non-linéaire améliorée et développée, basée sur des méthodes de points intérieurs. En second lieu, le problème de déplacement d'éléments finis, est adressé par une extension de la stratégie de point intérieure. Dans le même contexte d’ingénierie chimique, nous citons également l’étude de [Angira et Santosh 2007). Les problèmes dynamiques d'optimisation surgissent dans beaucoup d'autres applications en ingénierie. Exemples typiques du champ du processus de systèmes de conception de la trajectoire pour le fonctionnement optimal des réacteurs en lots et semi-lots, dans [Schlegel et al. 2005) les auteurs présentent une méthode pour l'optimisation des systèmes dynamiques en utilisant des discrétisations problème-adaptées. La méthode est appliquée à plusieurs problèmes d'étude de cas, pour démontrer que la paramétrisation adaptative est plus efficace et robuste comparée à une paramétrisation uniforme d'exactitude comparable. [Fang et al. 1989) présentent une application de la programmation dynamique à la gestion d'un barrage dont l'objectif principal est la satisfaction de la demande en eau agricole. Le travail de [Abo-Sinna 2004) passe en revue les principaux concepts utilisés dans le cadre de la programmation dynamique multiobjective (multiobjective dynamic programming) et la programmation dynamique floue (Fuzzy dynamic programming) et examine le progrès courant fait au niveau du développement de la théorie et de la méthodologie correspondantes. L’auteur dans [Janssen 2001) présente une approche séquentielle d'optimisation appliquée pour optimiser le comportement d'un système dynamique complexe. Dans [Opricovid 1993), la méthode de programmation de compromis dynamique est développée pour exécuter l'optimisation multi-critères des systèmes dynamiques. L'algorithme développé est présenté avec une application à la gestion de réservoir de l'eau comme problème d'optimisation multi-critères. Une vue d'ensemble des problèmes dynamiques d'optimisation avec les systèmes de type « hybrid systems embedded » est présentée dans l’étude de [Barton et al. 2006). Les chaînes d'approvisionnements (Supply chains) sont des systèmes dynamiques compliqués. Le but de l’étude présentée dans [Sarimveis et al. 2008) est de fournir une revue de la littérature sur le problème de gestion de chaîne d'approvisionnements, le lecteur trouvera des références représentatives d'un ensemble de philosophies alternatives de control (alternative control philosophies) et identifiera les avantages, les faiblesses et les complexités de chacune. Les processus industriels sont habituellement actionnés dans un environnement fortement dynamique, dans [Busch et al. 2007), une nouvelle méthodologie est présentée pour la modélisation et l'ordonnancement dynamique prédictif des stratégies opérationnelles pour des processus continus. Une solution numérique à un problème d'optimisation d'un réseau de réservoir d'eau 30-dimensional, basé sur la programmation dynamique stochastique, est présentée dans [Cervellera et al. 2006). Récemment, [Prata et al. 2009) présente une approche pour résoudre des problèmes dynamiques non-linéaires de la réconciliation de données (nonlinear dynamic data reconciliation problems) avec estimation parallèle de paramètres, basée sur l'optimisation par Essaims Particulaires (particle swarm optimization). En même année, [Würth et al. 2009) présentent une méthode pour résoudre des problèmes d'optimisation dynamique, basée sur des mises à jour des voisin-extrémales (neighboring-extremal updates) appropriées aux applications dans le Modèle-prédictif non-linéaire (Nonlinear model-predictive control) et l’optimisation dynamique à temps réel (dynamic real-time optimisation). L'application de la méthode à un réacteur simulé (simulated semi-batch reactor) démontre ses capacités. La liste des travaux et publications dans le domaine, n’est pas exhaustive vu que le champ de recherche sur les problèmes d’optimisation en environnement dynamique est actuellement en plein progression.
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3. Brevets existants relatifs au projet, accords de licence relatifs au projet etc.

4. Contacts au niveau international.

Professeur Ahmed EL HILALI ALAOUI, FST, Université Sidi Mohamed Ben Abdellah, Fès, Maroc
Professeur Youssef Benadada, ENSIAS, Université Mohamed V, Souissi, Rabat, Maroc
III. RENSEIGNEMENTS FINANCIERS

· Dans tous les cas :

BIEN VOULOIR REMPLIR LE FICHIER

« DOSSIER GRR 2009 RENSEIGNEMENTS FINANCIERS.xls »

· Uniquement dans le cas où un financement Etat est sollicité 

remplir également l’annexe Financière Etat 

(fichier « ANNEXES FINANCIERES ETAT.xls »
IV. NOTICE TECHNIQUE

A- Organisation générale :

Chaque Grand Réseau ou Réseau de Recherche de Haute-Normandie organise annuellement le lancement et le suivi des projets. 

1. Les demandes doivent donc être regroupées pour la cohérence de réseau : (voir B-)
· chaque coordonnateur regroupe l’ensemble des dossiers-projet sous un seul document de présentation générale 

· cette présentation générale comporte un tableau récapitulatif qui indique, par axe thématique du réseau, les projets et précise la structure ou l’établissement de tutelle qui sera le bénéficiaire=partenaire 
· Chacune des demandes de subventions doit être signée par l’établissement bénéficiaire-partenaire
· Chaque demande, avant d’être transmise au coordonnateur, aura respecté les règles de fonctionnement internes du bénéficiaire (ex : soumission au conseil de laboratoire et/ou au Directeur du laboratoire, au conseil d’administration de l’association etc…)

2. durée des projets :(voir 3)

Pour l’Etat, les projets doivent être annualisés (12 mois).

Pour la Région, les financements respectent la durée prévisionnelle des projets dans une limite de 3 ans 

Par défaut, la date de démarrage du projet sera la date limite de dépôt du dossier (fin avril)

Une prise en compte rétroactive des dépenses est possible sur demande expresse et au plus tôt au 1er janvier de l’année de demande. 

3. « Série » de projets :

Lorsqu’un projet est en cours de soutien par l’Etat et la Région, il ne peut faire l’objet d’une demande de subvention pour une phase ultérieure que lorsque la phase en cours est achevée ou en voie de l’être. 

Il est donc demandé la production d’un rapport d’avancement lors du dépôt d’un dossier de subvention supplémentaire (voir D-)
B- Remplir et déposer un dossier :
UN SEUL DEPOT AUPRES DU DRRT POUR CHAQUE GRR/RESEAU

COMPORTANT LA PRESENTATION GENERALE DES DEMANDES DE L’ANNEE POUR LE GRR OU LE RESEAU

+ UN DOSSIER PAR PROJET

+ EN CAS DE FINANCEMENT DE L’ETAT : LES ANNEXES FINANCIERES SPECIFIQUES (une par réseau et par bénéficiaire au sein du réseau)
Schématiquement : 













Avertissements :

1. les fichiers excel (renseignements financiers et annexes financières pour l’aide de l’Etat) comportent des formules de calcul et des liens automatisés. Ces feuilles sont protégées, merci de ne pas ôter cette protection.

2. Pour les aides de l’Etat, compte tenu des diverses sources de crédit (Etat 172, 150, Région, etc…) aux contraintes diverses, il convient d’élaborer un jeu de un jeu de fiches financières par partenaire par réseau, et ciblées par source de crédit (une fiche 172, une fiche 150 le cas échéant, etc…)

En outre, le DRRT rappelle que les subventions du BOP 150 ne peuvent porter que sur l’équipement scientifique des établissements d’enseignement supérieur.

3. Pour les bénéficiaires publics, les dossiers doivent à ce stade, et préalablement à tout dépôt, être transmis, à l’Etablissement de tutelle, seul habilité à valider et signer la demande de subvention 

4. Les dossiers doivent être déposés, regroupés par Réseau, y compris les demandes des structures de transfert, en trois (3) exemplaires papier à la DRRT, directement par le coordonnateur

5. Dans tous les cas, ces envois devront être doublés par une transmission de dossier électronique directement à la DRRT par la/le Coordonnatrice/teur.
C- Dépenses éligibles :

1) Dépenses SUPPLEMENTAIRES
 pour la réalisation de projets de recherche et de transfert de technologie des GRR
SONT ELIGIBLES, les dépenses supplémentaires suivantes :
a) Equipement (coût unitaire supérieur à 4 000 €)



b) Dépenses de personnel :

· pour les bénéficiaires publics : uniquement les dépenses de vacations (en lien direct avec le projet, au prorata du temps consacré au projet, et en dehors de tout parcours de formation) 

·  pour les bénéficiaires privés : salaires au prorata du temps passé pour le projet


c) Petit équipement 

d) Prestations de service, contrats de maintenance,

e) Autres dépenses de fonctionnement : Frais de laboratoire (réactifs, consommables, repro etc.), Missions/déplacements/colloques 



NE SONT PAS ELIGIBLES toutes les autres dépenses de personnel des bénéficiaires publics. A noter qu’en ce qui concerne les dépenses de Doctorants et Post doctorants, il est possible :

-d’une part, concernant la REGION, de s’inscrire dans les dispositifs d’allocations régionales

-d’autre part, concernant l’ETAT, de présenter le coût des contrats post doctorants ou personnels techniques, au prorata du temps passé sur le projet.

2) Dépenses supplémentaires pour l’animation scientifique du GRR : 

SONT ELIGIBLES les dépenses supplémentaires suivantes :
-Frais de déplacements, missions, colloques :, 
- Frais de réunions , séminaires globaux du GRR ou du réseau, à l’exclusion des colloques de diffusion scientifique

- Dépenses de communication, de diffusion  

- Défraiements des experts et grands témoins (à l’exclusion de toute rétribution), dépenses d’évaluation/bilan/prospective



- Frais d’étude, d’ingénierie de projets : 


D- Documents à fournir :

	
	Nb d’exemplaires
	Commentaires

	Pour tous demandeurs, publics ou privés
	
	

	LE PRESENT DOSSIER DE DEMANDE dûment complété et signé
	3 

originaux
	NB . Il n’est pas nécessaire 

d’éditer la notice technique

	Volet général annexe financière
	3 

originaux
	

	Volet particulier annexe financière
	3

originaux
	

	Compte-rendus des réunions et avis du comité de sélection du GRR
	2 
	

	état d’avancement de(s) phase(s) précédente(s) du projet
	2
	Pour les projets ayant déjà été soutenus 

	RIB du bénéficiaire


	3 
	

	Numéro SIRET du bénéficiaire
	A renseigner dans les volets particuliers

	Coordonnées agent comptable ou commissaire aux comptes (Nom + tél.)
	A renseigner dans les volets particuliers

	Devis des Equipements


	3
	

	Partie spécifique bénéficiaire public
	
	

	Liste des personnels recrutés en CDD pour l'opération
	2
	Pour l’Etat, si un financement de 

ce type est demandé

	Partie spécifique bénéficiaire privé
	
	

	Récapitulatif des aides publiques obtenues


	3
	3 dernières années

	Comptes annuels et rapports du commissaire aux comptes
	3
	2 dernières années

	Pour une association : copie des statuts signés avec cachet ou récépissé de la préfecture
	3 
	

	Pour une entreprise : Extrait de Kbis


	3 
	


Réunion du comité de pilotage de chaque GRR : propositions aux financeurs





De décembre N-1 à mars N





Mars








4 mai 2009 avant 16h00





Avril





Appel à intentions





Porteurs de projet (avec info périodique au coordonnateur + le cas échéant Caroline Olivier)





Coordonnateurs 


Le cas échéant, appui par Caroline Olivier





Concertation au sein des GRR et information aux porteurs de projet sur les projets sélectionnés





Elaboration du dossier-projet par chaque porteur de projet


(à ce stade les renseignements financiers peuvent être succincts)





Mise en signature du dossier de demande et des éventuelles « annexes financières Etat »  auprès de l’Etablissement gestionnaire





Envoi des dossiers projets signés et complets au coordonnateur (pour certains GRR, centralisation par Caroline Olivier)





Le coordonnateur  élabore :


un document de présentation de la stratégie et de l la méthode du GRR, 


le tableau récapitulatif par axe, des projets et de leurs financements (FEDER compris)





Le coordonnateur  adresse en une seule fois, en 3 exemplaires, à la DRRT avant le 4 mai 2009 l’ensemble des éléments du GRR :


Document de présentation + tableau récap


+ dossiers de demande des projets


+ annexes financières spécifiques de l’aide de l’Etat





Finalisation du dossier-projet, qui formalise la demande de subvention, par chaque porteur de projet


ATTENTION : En cas de demande de financement auprès de l’Etat, élaboration d’annexes financières spécifiques (volets particuliers) de l’aide de l’Etat (un VP par partenaire-bénéficiaire , par réseau et par BOP)





Coordonnateur + comité scientifique





Porteurs de projet (voir date limite auprès du coordonnateur)





En concertation entre porteurs de projet et coordonnateur 


appui par Caroline Olivier le cas é








� Dépenses supplémentaires : qui n’a pas de caractère courant et qui est nécessaire à titre principal ou exclusif pour la réalisation du projet. 
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